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4 English (en)

English (en)
System User Manual Addendum

This addendum to the Da Vinci Xi System User Manual and the Da Vinci X System User Manual
contains an update to the system startup sequence information found in Chapter 5. For full system
information, including General Information and Professional Instructions for Use, see the
applicable system user manual. Keep this addendum with your system documentation.

5.2 Startup Sequence

During the startup sequence, the system performs an integrity test. The Patient Cart arms and
Surgeon Console hand controls perform various movements during this integrity test. An audible
beep and voice annunciated feedback (if enabled) indicates that the system is ready.

Patient Cart

During system startup, the Patient Cart arms move and perform a short mechanical integrity test.
During the test, the arm carriage LEDs illuminate pulsing blue. Once the system integrity test is
successfully completed, all arm LEDs illuminate solid blue, and the Power button LEDs illuminate
solid blue when powered on.

¢ |f the system detects an instrument or cannula before startup, the arms will not move
during startup. This feature allows the system to stay connected to a patient during the
startup sequence.

e |f an arm bumps into something during the test, use the instrument or port clutch buttons
to move the arm clear of the obstacle.

Surgeon Console

The hand controls perform a self-test. The hand controls move to their start position and must
arrive there for the system to work.

e If a hand control is impeded in some way, move it by hand to free it and it will move to its
start position.

e During the startup sequence, do not put anything in the 3D viewer.

¢ Do not activate any of the system controls, including the clutch buttons, foot pedals, etc.

-  While most button activations will be ignored during the startup sequence, some may
cause a non-recoverable fault, which means that the system will have to be
restarted. See Non-recoverable Faults in Appendix B for more information.

e The Emergency Stop feature is available during startup if needed. Once the system beeps,
the surgeon may interact with the system controls. See Emergency Stop — Surgeon Console
in Appendix B for more information.

End
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Cesky (cs) 5

Cvlesky (cs)
Dodatek k uzivatelské prirucce k systému

Tento dodatek k uZivatelské pfirucce k systému da Vinci Xi a uzivatelské prirucce k systému

da Vinci X obsahuje aktualizované informace o spoustéci sekvenci, které jsou uvedeny v kapitole 5.
UplIné informace o systému, véetné obecnych informaci a pokynt k odbornému pouziti, naleznete
v pfislusné uzivatelské pfirucce k systému. Tento dodatek zalozte do slozky s dokumentaci ke svému
systému.

5.2 Spoustéci sekvence

Bé&hem spoustéci sekvence systém provadi test integrity. Ramena voziku pacienta a ru¢ni ovladani
konzoly chirurga provadéji béhem tohoto testu integrity rdzné pohyby. Slysitelné pipnuti a hlasova
zpétnd vazba (je-li aktivovdna) indikuji, Ze je systém pfipraven.

Vozik pacienta

Béhem spousténi systému se ramena voziku pacienta zacnou pohybovat a provedou krdtky test
mechanickeé integrity. BEhem tohoto testu se kontrolky LED voziku s rameny rozsviti a budou modre
blikat. Jakmile je tento test Uspésné proveden, rozsviti se kontrolky LED vSech ramen modre

a budou souvisle svitit. Kontrolky LED tla¢itka napdjeni po zapnuti napdjeni také zaénou svitit
souvisle modfe.

e Pokud systém zjisti nastroj ¢i kanylu pfed spusténim, ramena se nebudou béhem spousténi
pohybovat. Tato funkce umozniuje, aby systém zlstal béhem spoustéci sekvence spojeny
s télem pacienta.

e Pokud rameno béhem testu do né€eho narazi, pouZijte tlacitka pro repozici nastroje nebo
portu a odstrante prekdzku z drdhy ramene.

Konzola chirurga

Ruéni ovladace provedou samostatny test. Ru¢ni ovladace se zac¢nou presouvat do své vychozi
polohy. Dosazeni vychozi polohy je pro fungovani systému nezbytné.

e Pokud ru¢nimu ovladaci néco brani v nékterém pohybu, uvolnéte jej ru¢né - ovladac se poté
zacne presouvat do své vychozi polohy.

e Bé&hem spoustéci sekvence nevklddejte nic do 3D prohlizece.
¢ Neaktivujte Zddny z ovlddacich prvkd systému, véetné tlacitek repozice, noznich peddld atd.

- Prestoze bude béhem spoustéci sekvence vétsina stisknuti tlac¢itek ignorovana,
nékteré mohou zplsobit neodstranitelnou poruchu, coz znamend, Ze budete muset
systém restartovat. Dalsi informace viz ¢ast Neodstranitelné poruchy v priloze B.

e Funkce Havarijni zastaveni je k dispozici béhem spousténi, pokud to bude nutné. Kdyz
systém zapipd, chirurg maze manipulovat s ovladacimi prvky systému. Dalsi informace viz
¢ast Nouzové zastaveni — konzola chirurga v pfiloze B.

Konec
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6 Dansk (da)

Dansk (da)

Tilleeg til brugervejledning til systemet

Dette tillaeg til Brugervejledning til da Vinci Xi-systemet og Brugervejledning til da Vinci X-systemet
indeholder en opdatering af oplysningerne om systemopstartsekvensen, der findes i kapitel 5.
Udferlige oplysninger om systemet, herunder generelle oplysninger og professionel
brugervejledning, kan findes i den relevante systembrugervejledning. Opbevar dette tilleg sammen
med dokumentationen til systemet.

5.2 Opstartssekvens

Under opstartssekvensen udferer systemet en integritetstest. Patientvognens arme og
kirurgkonsollens handkontroller udferer forskellige beveegelser under denne integritetstest. Et
herbart bip og et stemmefeedback angiver (hvis det er aktiveret), at systemet er klart.

Patientvogn

Under systemopstart bevaeger patientvognens arme sig og udferer en kort mekanisk
integritetstest. Under testen blinker armsleedens LED'er blat. Nar systemets integritetstest er
fuldfert, lyser alle armens LED'er konstant blét, og afbryderknappens LED'er lyser konstant bldt,
ndr systemet er teendt.

e Hvis systemet registrerer et instrument eller et trokar fer opstarten, bevaeger armene sig
ikke under opstart. Denne funktion sgrger for, at systemet forbliver sikkert forbundet med
patienten under opstartssekvensen.

e Hvis en arm steder ind i noget under testen, skal du bruge instrument- eller
portkoblingsknappen for at bevaege armen fri af forhindringen.

Kirurgkonsol

Handkontrollerne udferer en selvtest. Handkontrollerne bevaeges mod deres startposition og skal
komme frem til denne position, for at systemet kan fungere.

e Hyvis en hdndkontrol pd en eller anden mdde bliver forhindret, skal du flytte den med hdnden
for at frigere den, hvorefter den vil bevaege sig til sin startposition.

e Der mad ikke komme noget i 3D-fremviseren under opstartssekvensen.

e Aktivér ikke nogen af systemets kontroller, inklusive koblingsknapperne, fodpedalerne osv.

- Selvom de fleste knapaktiveringer ignoreres under opstartssekvensen, kan nogle
fordrsage en ikke-genoprettelig fejl, hvilket indebcerer, at systemet skal genstartes.
Se lkke-genoprettelige fejl i Bilag B for yderligere oplysninger.

¢ Ngdstopfunktionen kan benyttes under opstart, hvis dette er pdkraevet. Nar systemet er
klar, kan kirurgen betjene systemets kontroller. Se Ngdstop - Kirurgkonsol i Bilag B for
yderligere oplysninger.

Afslutningen pd afsnittet
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Deutsch (de) 7

Deutsch (de)

Nachtrag zum Systembenutzerhandbuch

Dieser Nachtrag zum Benutzerhandbuch fir das da Vinci Xi-System und Benutzerhandbuch fir das
da Vinci X-System enthdlt aktualisierte Informationen zur Systemstartsequenz in Kapitel 5.
Vollstdndige Systeminformationen, einschlieBlich allgemeiner Informationen und einer fachlichen
Bedienungsanleitung, finden Sie im Benutzerhandbuch fir das jeweilige System. Bitte bewahren Sie
diesen Nachtrag zusammen mit der Dokumentation fir das System auf.

5.2 Startsequenz

Wadhrend der Startsequenz wird ein Systemintegritdtstest ausgefiihrt. Die Handsteuerungen der
Arme am Patientenwagen und an der Chirurgenkonsole filhren wdhrend dieses Integritatstests
verschiedene Bewegungen aus. Ein Signalton und eine Sprachansage (sofern aktiviert) weisen
darauf hin, dass das System betriebsbereit ist.

Patientenwagen

Wdhrend des Systemstarts bewegen sich die Arme des Patientenwagens und fiihren einen kurzen
mechanischen Integritdtstest aus. Wahrend des Tests blinken die Arm-Carriage-LEDs blau. Sobald
der Systemintegrit&tstest erfolgreich abgeschlossen ist, leuchten die Arm-LEDs dauerhaft blau, und
die Netztasten-LEDs leuchten dauerhaft blau, wenn das System eingeschaltet wird.

* Wenn das System vor dem Start ein Instrument oder eine Kanile erkennt, bewegen sich die
Arme wdhrend des Systemstarts nicht. Durch dieses Verhalten wird gewdhrleistet, dass das
System wdhrend der Startsequenz sicher mit dem Patienten verbunden bleibt.

e Wenn ein Arm wdhrend dieses Tests an irgendetwas anstéBt, mit den Instrumenten- oder
Port-Kupplungstasten den Arm vom Hindernis weg bewegen.

Chirurgenkonsole

Die Handsteuerungen fihren einen Selbsttest aus. Nachdem sich die Handsteuerungen in ihre
Startposition bewegt haben ist das System betriebsbereit.

e Falls die Bewegung einer Handsteuerung behindert wird, diese von Hand bewegen, um sie zu
I6sen. Die Handsteuerung bewegt sich daraufhin in die Startposition.

e Wadhrend der Startsequenz keine Gegenstéinde in den 3D-Betrachter platzieren.

e Aktivieren Sie keine der Systemsteuerungen; auch nicht die Kupplungsschalter, FuBschalter
usw.

- Wadhrend das Betdtigen der meisten Schalter wdhrend der Startsequenz ignoriert
wird, kénnen einige einen nicht-behebbaren Fehler auslésen, woraufhin das System
neu gestartet werden muss. Weitere Informationen dazu finden Sie unter Nicht
behebbare Fehler in Anhang B.

e Wadhrend des Startvorgangs kann bei Bedarf eine Notabschaltung ausgefiihrt werden.
Sobald das System die Signalténe abgibt, kann der Chirurg die Systemsteuerungen
verwenden. Weitere Informationen dazu finden Sie unter Notabschaltung -
Chirurgenkonsole in Anhang B.

Ende
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8 Espafol (es)

Espanol (es)
Anexo al manual del usuario del sistema

Este Anexo al manual del usuario del sistema da Vinci Xi y al manual del usuario del sistema

da Vinci X contiene una actualizacién de la informacion sobre la secuencia de puesta en marcha
del sistema que se encuentra en el capitulo 5. Para obtener informaciéon completa sobre el sistema,
incluida la informacién general y las instrucciones de uso profesionales, consulte el manual del
usuario del sistema correspondiente. Conserve este anexo con la documentacién del sistema.

5.2 Secuencia de puesta en marcha

Durante la secuencia de puesta en marcha, el sistema realiza una prueba de integridad. Los brazos
del carro del paciente y los controles manuales de la consola del cirujano realizan diversos
movimientos durante esta prueba de integridad. Un pitido audible y una voz que proporciona
informacion indican (si se han habilitado) que el sistema estd listo.

Carro del paciente

Durante la puesta en marcha del sistema, los brazos del carro del paciente se mueven y realizan
una breve prueba de integridad mecdnica. Durante la prueba, los indicadores LED del carro del
brazo se iluminan en azul intermitente. Una vez completada con éxito la prueba de integridad del
sistema, todos los indicadores LED del brazo se iluminan en azul fijo, y los del botén de encendido se
iluminan en azul fijo cuando se enciende.

e Siel sistema detecta un instrumento o una cdnula antes de la puesta en marcha, los brazos
no se moverdn durante dicha secuencia. Esta caracteristica permite al sistema seguir
conectado al paciente durante la secuencia de puesta en marcha.

¢ Siuno de los brazos choca con algo durante la prueba, utilice el botén de embrague de
puertos o del instrumento para liberarlo.

Consola del cirujano

Los controles manuales realizan una comprobacién automatica. Los controles manuales se
desplazan a su posicién inicial, el sistema solo funcionard si estan en esa posicion.

e Siun control manual estd bloqueado, muévalo con la mano para liberarlo y asi volverd a su
posicidn inicial.
e Durante la secuencia de puesta en marcha, no coloque nada en el visor 3D.

¢ No active ninguno de los controles del sistema, incluidos los botones de embrague, los
pedales, etc.

- La mayoria de los botones no afectan a la secuencia de puesta en marcha, pero
algunos podrian provocar un error no recuperable, lo que significa que tendria que
reiniciar el sistema. Consulte Fallos no recuperables en el Anexo B para obtener mads
informacion.

e En caso necesario, la funcién de Parada de emergencia estd disponible durante la puesta en
marcha. Cuando el sistema emita un pitido, el cirujano podra utilizar los controles del
sistema. Consulte Parada de emergencia: consola del cirujano en el Anexo B para obtener
mds informacion.
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Fin
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10 Francais (fr)

Francais (fr)

Addenda au manuel d’utilisation du systeme

Cet addenda au manuel d’utilisation du systéme da Vinci Xi et au manuel d’utilisation du systeme
da Vinci X contient une mise & jour des informations concernant la séquence de démarrage du
systéme qui figurent au chapitre 5. Pour I'intégralité des informations du systéme, notamment les
informations générales et les instructions d’utilisation pour les professionnels, consultez le manuel
d’utilisation correspondant. Conservez cet addenda avec la documentation de votre systéme.

5.2 Séquence de démarrage

Pendant la séquence de démarrage, le systéeme effectue un test d'intégrité. Les bras du chariot
patient et les commandes manuelles de la console du chirurgien effectuent différents mouvements
au cours de ce test d’intégrité. Un bip et une annonce vocale (si activée) retentissent pour indiquer
que le systéme est prét.

Chariot patient

Pendant le démarrage du systéme, les bras du chariot patient se mettent a bouger et font I'objet
d’un bref test d'intégrité mécanique. Pendant le test, les DEL du chariot des bras s’allument par
impulsions bleues. Sit6t le test d’intégrité du systéme réussi, les DEL de tous les bras s’allument en
bleu en continu, et les DEL du bouton d’alimentation s’allument en bleu en continu une fois la mise
sous tension effectuée.

* Sile systéme détecte un instrument ou une canule avant le démarrage, les bras ne
bougeront pas pendant le démarrage. Cette fonction permet au systéme de rester connecté
d un patient pendant la séquence de démarrage.

e En cas de heurt d’un bras contre quelque chose pendant le test, utilisez les boutons de
débrayage de l'instrument ou du point d’intervention pour dégager le bras de |'obstacle.

Console du chirurgien

Les commandes manuelles effectuent un auto-test. Les commandes manuelles se replacent en
position de départ, position obligatoire pour que le systéme puisse fonctionner.

e Siune commande manuelle est entravée d’une quelconque maniére, dégagez-la a la main
pour qu’elle se mette en position de départ.

e Pendant la séquence de démarrage, ne mettez rien dans la visionneuse 3D.

¢ N’actionnez aucune des commandes du systéme, notamment les boutons d’embrayage, les
pédales, etc.

- Mémesila plupart des actions sur les boutons ne sont pas prises en compte pendant
la séquence de démarrage, certaines d'entre elles peuvent étre a I'origine d'une
erreur critique qui oblige a redémarrer le systéme. Reportez-vous a la rubrique Erreurs
critiques dans I'annexe B pour plus d'informations.

e La fonction d’arrét d’urgence est disponible pendant le démarrage, le cas échéant. Dés que
le systéme émet un bip, le chirurgien peut agir au niveau des commandes du systéme.
Reportez-vous d la rubrique Arrét d’urgence — Console du chirurgien dans I'annexe B pour
plus d’'informations.
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12 Hrvatski (hr)

Hrvatski (hr)

Dodatak korisnickog priru¢nika sustava

Ovaj prilog Korisni¢kom priru¢niku sustava da Vinci Xi te Korisni¢ki priru¢nik sustava da Vinci X
sadrze azurirane informacije pocetne sekvencije sustava iz poglavlja 5. Za pune informacije o
sustavu ukljucujuéi Opée informacije te profesionalne Upute za uporabu pogledajte odgovarajuci
korisnic€ki priru¢nik sustava. Sacuvajte ovaj prilog s dokumentacijom o sustavu.

5.2 Redoslijed pokretanja

Tijekom redoslijeda pokretanja izvrSava se ispitivanje integriteta sustava. Krakovi operacijskih
kolica za pacijenta i komande kirurske konzole vrie razne pokrete tijekom ovog testa cjelovitosti.
Na spremnost sustava ukazuju zvuéni signal i glasovnna povratna informacija (ako je omogucena).

Operacijska kolica za pacijenta

Tijekom pokretanja sustav rucice kolica za pacijenta pomicu se te provode kratki test mehanicke
cjelovitosti. Tijekom testiranja, LED Zaruljice krakovi operacijskih kolica za pacijenta svijetle
pulsirajuc¢e plavo. Nakon uspjesnog dovrsetka testa cjelovitosti sustava, sve LED Zaruljice svijetle
postojanom plavom bojom te LED Zaruljice gumba za napajanje svijetle postojanom plavom bojom
tijekom napajanja.

e Ako sustav uoci montiran instrument ili kanilu prije pokretanja, krakovi se ne¢e pokrenuti
tijekom pokretanja. Ova je karakteristika osmisljena kako bi dopustila sustavu da ostane
sigurno spojen na pacijenta tijekom redoslijeda pokretanja.

e Ako krak udari u nesto tijekom ispitivanja, upotrijebite gumb spojke ulaza kako biste
pomaknuli krak dalje od prepreke.

Kirurska konzola

Ruéne komande provode samotestiranje. Ru¢ne komande pomicu se u svoj pocetni polozaj i moraju
biti tamo kako bi sustav mogao raditi.

e Ako je glavni upravlja¢ nekako sprije¢en, jednostavno ga ruéno pomaknite kako biste ga
oslobodili i pokrenut ¢e se na svoj pocetni polozaj.

¢ Tijekom pocetne sekvencije nemojte nista stavljati u 3D preglednik.

¢ Nemojte aktivirati nijednu komandu sustava ukljucujudi tu i komandu spojke, nozne
papucice itd.

- Dok ¢e vedina gumba za aktivaciju biti zanemarena tijekom pocetne sekvencije, neki
mogu uzrokovati nepopravljivu gresku sto znaci da sustav treba ponovno pokrenuti.
Pogledajte Nepopravljive greske u Prilogu B za vise informacija.

e Karakteristika zaustavljanja u nuzdi dostupna je tijekom pokretanja, ako je potrebna. Kad se
sustav oglasi, mozete upravljati kontrolama sustava. Pogledajte Zaustavljanje u hitnom
slu¢aju - kirurska konzola u Prilogu B za viSe informacija.

End
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Italiano (it)

Supplemento al Manuale dell'utente del sistema

Questo supplemento al Manuale dell'utente del sistema da Vinci Xi e al Manuale dell'utente del
sistema da Vinci X contiene un aggiornamento alle informazioni di sequenza di avvio del sistema
trovate nel Capitolo 5. Per informazioni complete sul sistema, comprese le informazioni generali e
le istruzioni per I'uso professionale, consultare il manuale dell'utente del sistema pertinente.
Conservare questo supplemento unitamente alla documentazione del sistema in dotazione.

5.2 Sequenza di avvio

Durante la sequenza di avvio, il sistema esegue un test di verifica dell'integrita. | bracci del carrello
paziente e i controlli manuali della console chirurgica effettuano diversi movimenti durante questo
test di verifica dell'integrita. Un segnale acustico percepibile e un messaggio vocale (se abilitato)
indicano che il sistema & pronto.

Carrello paziente

Durante I'avvio del sistema, i bracci del carrello paziente si muovono ed eseguono un breve test di
integrita meccanica. Durante il test, i LED del carrello del braccio si illuminano in blu lampeggiante.
Una volta completato con successo il test di integrita del sistema, tutti i LED del braccio si
illuminano di blu fisso e i LED del pulsante di accensione si illuminano di blu fisso quando é acceso.

e Se il sistema rileva uno strumento o una cannula prima dell'avvio, i bracci non si muoveranno
durante I'avvio. Questa funzionalitd consente al sistema di rimanere connesso al paziente in
tutta sicurezza durante la sequenza di avvio.

e Se un braccio urtasse contro un ostacolo durante il test, utilizzare i pulsanti di rilascio porta
o strumento per spostare il braccio ed evitare I'ostacolo.

Console chirurgica

| controlli manuali effettuano un autotest. | controlli manuali si spostano in posizione iniziale, dove
devono trovarsi perché il sistema possa funzionare.

e Se un controllo manuale fosse bloccato, bastera spostarlo a mano per disimpegnarlo e
questo riguadagnerad la posizione iniziale.

¢ Durante la sequenza di avvio, non inserire nulla nel visore 3D.

e Non attivare alcuno dei controlli del sistema, inclusi i pulsanti di rilascio, gli interruttori a
pedale, ecc.

- Nonostante la maggior parte delle pressioni dei pulsanti venga ignorata durante la
sequenza di avvio, alcune potrebbero provocare un errore irreversibile, rendendo
necessario il riavvio del sistema. Visitare Errori irreversibili nell'’Appendice B per
maggiori informazioni.

e Durante I'avviamento, in caso di necessitd, € disponibile la funzione di Arresto di emergenza.
Quando il sistema suona, il chirurgo puo interagire con i comandi del sistema. Visitare
Arresto di emergenza - Console chirurgica nell'’Appendice B per maggiori informazioni.

Fine
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Magyar (hu)
Felhasznadloi kézikonyv - Kiegészités

A Da Vinci Xi rendszer felhasznaléi kézikdnyvének és a Da Vinci X rendszer felhaszndléi
kézikdnyvének ez a kiegészitése frissiti az 5. fejezetben leirt rendszerinditdsi folyamat leirdsat. A
rendszert - beleértve az dltaldnos informacidkat és a szakmai haszndlati utasitdsokat is - a
vonatkozé felhasznaléi kézikdnyv ismerteti részletesen. Ezt a kiegészitést tartsa egylitt a rendszer
dokumentdcidjaval.

5.2 Inditdsi folyamat

Az inditdsi folyamat sordn a rendszer teszteli sajat épségét. A teszt alatt a pacienskocsi karjai és a
sebészkonzol tavvezérlsi kiilonféle mozgdsokat hajtanak végre. Amikor a rendszer haszndlatra
kész, ezt hangjelzés és (ha engedélyezett) beszédiizenet jelzi.

Pacienskocsi

Inditds kézben a rendszer mozgatja a pdacienskocsi karjait és révid mechanikai épségvizsgdlatot
végez. A vizsgdlat alatt a kartarté szan fénydiéddi kéken villognak. A rendszer épségvizsgdlatanak
lefutdsa utdn minden kar fénydiéddja folyamatos kék szinnel vilagit, és bekapcsoldskor a
tapkapcsolé gomb fénydioddi folyamatos kék szinnel vildgitanak.

e Ha arendszer az inditds el6tt eszkdzt vagy kanilt észlel, inditds kézben a karok nem fognak
mozogni. Ez lehetdvé teszi, hogy a rendszer az inditasi folyamat kézben csatlakoztatva
maradjon a betegre.

e Ha a kar a teszt sordn valamibe beleltkdzik, az eszkéz vagy a kapukioldé gombjaval
mozgassa el a kart az akaddlytal.

Sebészkonzol

A rendszer dntesztet hajt végre a tavvezérlékdn. A tdvvezérldk a kiindulé helyzetikbe mozognak, és
a rendszer megfelelé miikédéséhez oda kell érkeznitk.

¢ Ha egy tavvezérlé mozgdsa barmi okbdl akaddalyozott, szabaditsa ki kézzel, hogy kiindulé
helyzetébe mozoghasson.

e Azinditdsi folyamat kézben ne helyezzen semmit a 3D megjelenitébe.

¢ Ne aktivdlja a rendszer semmilyen kezel&szervét, példdul a kapukioldé gombokat, a
ldbpeddlokat stb.

- Bdr az inditdsi folyamat kdzben a rendszer a legtébb gomb aktivaldsat figyelmen
kivil hagyja, egyes gomboké helyrehozhatatlan hibat okoz, és emiatt a rendszert Ujra
kell inditani. Tovabbi informaciékhoz lasd ,,B” fliggelék: Nem javithaté hibak.

e Sziikség esetén a vészledllitdsi funkcioé aktivalhaté az inditds soran. A rendszer sipold
hangjat kévetden a sebész haszndlhatja a rendszer kezelSszerveit. Tovdbbi informacidkhoz
lasd ,,B” figgelék: Sebészkonzol.

Vége
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Nederlands (nl)
Addendum bij de systeemgebruikershandleiding

Dit addendum bij de gebruikershandleiding voor het da Vinci Xi-systeem en de
gebruikershandleiding voor het da Vinci X-systeem bevat bijgewerkte informatie over de
systeemopstartprocedure in hoofdstuk 5. Raadpleeg de betreffende systeemgebruikershandleiding
voor complete systeeminformatie, inclusief algemene informatie en een professionele
gebruiksaanwijzing. Bewaar dit addendum bij de gebruikersdocumentatie van uw systeem.

5.2 Opstartprocedure

Tijdens de opstartprocedure voert het systeem een integriteitstest uit. De armen van de
operatierobot en de besturingshandgrepen van de centrale console voeren tijdens deze
integriteitstest verschillende bewegingen uit. Er klinkt een pieptoon en een spraakbericht (indien
ingeschakeld) om aan te geven dat het systeem gereed is.

Operatierobot

Terwijl het systeem opstart, bewegen de armen van de operatierobot en wordt er een korte
mechanische integriteitstest uitgevoerd. Tijdens de test knipperen de leds op de armdrager blauw.
Wanneer de systeemintegriteitstest is afgerond, gaan alle leds van de arm blauw branden; ook de
leds op de aan-uitknop gaan blauw branden als hij ingeschakeld wordt.

e Als het systeem véér het opstarten een instrument of canule detecteert, bewegen de armen
tijdens het opstarten niet. Deze functie stelt het systeem in staat om tijdens de
opstartprocedure met een patiént verbonden te blijven.

e Als een arm tijdens de test tegen iets aanstoot, gebruikt u de instrument- of
poortkoppelingsknoppen om de arm uit de buurt van het obstakel te bewegen.

Centrale console

De besturingshandgrepen voeren een zelftest uit. De besturingshandgrepen bewegen naar hun
aanvangspositie en moeten zich in die positie bevinden voordat het systeem kan werken.

e Als een besturingshandgreep op de een of andere manier geblokkeerd is, maak hem dan met
de hand los, waarna hij naar de aanvangspositie zal bewegen.

¢ Plaats tijdens de opstartprocedure niets in de 3D-viewer.

e Activeer geen systeembesturingselementen, met inbegrip van de koppelingsknoppen,
voetpedalen, enz.

- Hoewel het indrukken van de meeste knoppen tijdens de opstartprocedure wordt
genegeerd, kunnen sommige knoppen een niet-herstelbare storing veroorzaken, wat
betekent dat het systeem opnieuw moet worden opgestart. Zie Niet-herstelbare
storingen in bijlage B voor meer informatie.

e De noodstopfunctie is tijdens het opstarten zo nodig beschikbaar. Nadat er een pieptoon

klinkt, kan de chirurg de systeembesturing gaan gebruiken. Zie Noodstop - centrale console
in bijlage B voor meer informatie.

Einde
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Norsk (no)
Tillegg til brukerhandbok

Dette tillegget til Brukerhdndbok for da Vinci Xi-systemet og Brukerhdndbok for da Vinci X-
systemet inneholder en oppdatering til informasjonen om systemets oppstartsekvens, i kapittel 5.
Fullstendig systeminformasjon, inkludert generell informasjon og profesjonell bruksanvisning finnes
i brukerhdndboken for det aktuelle systemet. Oppbevar dette tillegget sammen med
dokumentasjonen for systemet.

5.2 Oppstartsekvens

Systemet utfgrer en integritettest pd systemet under oppstartsekvensen. Handkontrollene til
pasientvognarmene og kirurgkonsollen utfgrer forskjellige bevegelser under denne integritettesten.
Et pip og talemelding (hvis dette er aktivert) viser at systemet er klart.

Pasientvogn

Pasientvognens armer kan bevege seg og utfere en kort, mekanisk integritettest under oppstart av
systemet. Under testen pulserer vognarmenes LEDer med blatt lys. Nar systemets integritetstest er
fullfert og bestatt, lyser alle armenes LEDer kontinuerlig blatt og LEDene pa stremknappen lyser
kontinuerlig blatt ndr den er slatt pad.

e Hvis systemet registrerer et instrument eller kanyle fer oppstarten, vil armene ikke bevege
seg under oppstart. Denne funksjonen lar systemet forbli tilkoblet til en pasient under
oppstartsekvensen.

e Hvis en arm kommer borti noe under testen, bruker du instrument- eller portklgtsjeknapper
til & flytte armen bort fra hindringen.

Kirurgkonsoll

Handkontrollene utferer en selvtest. Handkontrollene beveger seg til startstillingen, og de ma
komme dit for at systemet skal kunne fungere.

¢ Hvis handkontrollen blir hindret pd noen mate, skal den flyttes for hand for frigjering, og
den vil da bevege seg til startstillingen.
e Under oppstartsekvensen skal ingenting plasseres i 3D-betrakteren.

e |kke aktiver noen av systemkontrollene, inkludert klgtsjeknappene, pedaler osv.

- De fleste knappaktiveringene vil bli ignorert under oppstartsekvensen, men noen kan
fordrsake en ikke-igjenopprettelig feil, som betyr at systemet ma startes pd nytt. Du
finner mer informasjon i Ikke-gjenopprettelige feil i Vedlegg B.

* Ngdstoppfunksjonen er tilgjengelig under oppstart, om nadvendig. Nar systemet piper, kan
kirurgen bruke systemkontrollene. Du finner mer informasjon i Nedstopp - kirurgkonsoll i
Vedlegg B.

Slutt
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Polski (pl)

Dodatek do podrecznika uzytkownika systemu

Niniejszy dodatek do Podrecznika uzytkownika systemu da Vinci Xi i Podrecznika uzytkownika
systemu da Vinci X zawiera aktualizacje informacji o sekwencji uruchamiania systemu
przedstawionej w rozdziale 5. Petne informacje dotyczqce systemu, w tym Informacje ogdlne i
Specjalistyczne instrukcje uzycia, zawiera stosowny podrecznik uzytkownika systemu. Dodatek ten
nalezy przechowywadé razem z dokumentacjq dotyczqcq systemu.

5.2 Sekwencja uruchamiania

Podczas sekwencji uruchamiania system przeprowadza test integralnosci. Podczas tego testu
integralnosci ramiona platformy narzedziowej i reczne elementy sterujqgce konsoli chirurgicznej
wykonujq rézne ruchy. Sygnat dzwiekowy i komunikat gtosowy (jesli jest wtqczony) wskazujq, ze
system jest gotowy.

Platforma narzedziowa

Podczas uruchamiania systemu ramiona platformy narzedziowej poruszajq sig i przeprowadzajq
krotki test integralnosci mechanicznej. Podczas testu diody LED karetki ramion swiecq niebieskim
swiattem pulsujgcym. Po pomys$inym zakonczeniu testu integralnosci systemu wszystkie diody LED
ramion $wiecq ciqgtym niebieskim $wiattem, a diody LED przycisku zasilania swiecq ciggtym
niebieskim swiattem po wiqczeniu.

e Jedli system wykryje narzedzie lub kaniule przed uruchomieniem, ramiona nie bedq si¢
poruszac¢ podczas uruchamiania. Ta funkcja pozwala systemowi pozostaé potqczonym z
pacjentem podczas sekwencji uruchamiania.

e Jezeli podczas testu nastqpi uderzenie ramienia w jakgkolwiek przeszkode, nalezy uzyc
przyciskow przyrzqdu lub sprzegta portu, aby odsunq¢ ramie od przeszkody.

Konsola chirurgiczna

Sterowanie reczne umozliwia przeprowadzenie autotestu. Aby system madgt dziataé, sterowanie
reczne musi znalezé sie¢ w pozycji poczqgtkowej.

e W razie wystqgpienia jakiejkolwiek przeszkody dla sterowania recznego nalezy przesunqc je
recznie, aby uwolnié uktad sterowania i wrécié¢ do pozycji poczqtkowej.

¢ Podczas sekwencji uruchamiania nie nalezy umieszczaé niczego w wizjerze 3D.

¢ Nie wiqczaé zadnych elementéow sterujgcych systemu, w tym przyciskéow sprzegta, pedatéw
itp.

- Chociaz wiekszos¢ aktywaciji przyciskdw zostanie zignorowana podczas sekwencji
uruchamiania, niektére z nich mogq spowodowac nieusuwalny btqd, co oznacza, ze
konieczne bedzie ponowne uruchomienie systemu. Wiecej informacji przedstawiono
w czesci Btedy nieusuwalne w Zatgczniku B.

e W razie potrzeby podczas uruchamiania dostepna jest funkcja zatrzymania awaryjnego. Po
ustyszeniu sygnatu dzwigkowego chirurg moze wejs¢ w interakcje z elementami sterujgcymi
systemu. Wiecej informacji przedstawiono w czesci Zatrzymanie awaryjne — Konsola
chirurgiczna w Zatqczniku B.
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Portugués (pt)
Adenda ao Manual do Utilizador do Sistema

Esta adenda ao Manual do Utilizador do Sistema da Vinci Xi e ao Manual do Utilizador do Sistema
da Vinci X contém uma atualiza¢do das informagdes da sequéncia de arranque do sistema,
situadas no Capitulo 5. Para informag¢des completas sobre o sistema, incluindo Informagdes Gerais
e Instrugdes de Utilizagdo Profissional, consulte o manual do utilizador do sistema aplicavel.
Mantenha esta adenda com a documentacdo do seu sistema.

5.2 Sequéncia de Arranque

Durante a sequéncia de arranque, é executado um teste de integridade ao sistema. Os bragos do
Carrinho do Paciente e os comandos manuais da Consola do Cirurgido executam vdrios
movimentos durante este teste de integridade. Um bip audivel e um feedback vocalizado indicam
que o Sistema estd pronto.

Carrinho do Paciente

Durante o arranque do sistema, os bracos do Carrinho do Paciente movem-se e executam um breve
teste de integridade mecdnica. Durante o teste, os LED de transporte do brago iluminam-se,
piscando a azul. Quando o teste de integridade do sistema tiver sido concluido com éxito, todos os
LED dos bracos acendem-se em azul continuo, e os LED do botdo de alimentacdo acendem-se
igualmente em azul continuo quando estiver ligado.

¢ Se o sistema detectar um instrumento ou uma cdnula montados antes do arranque, os
bragos ndo se movem durante o arranque. Esta é uma fun¢do que permite que o sistema
permaneca ligado em seguran¢a a um paciente durante a sequéncia de arranque.

e Se um braco bater em algo durante o teste, utilize os botdes da embraiagem do instrumento
ou da porta para afastar o brago do obstaculo.

Consola do Cirurgido

Os comandos manuais executam um auto-teste. Os comandos manuais movem-se para a
respectiva posi¢do inicial e tém obrigatoriamente de chegar a posi¢do inicial para que o sistema
possa funcionar.

¢ Se um comando manual for impedido de alguma forma, mova-o manualmente para o
libertar e ele ird mover-se até a respectiva posi¢do inicial.

e Durante a sequéncia de arranque, ndo coloque nada no visualizador 3D.

¢ Ndo active nenhum dos comandos do sistema , incluindo os botdes de embraiagem, os
interruptores de pedal, etc.

- Embora a maioria das activagdes por botdes seja ignorada durante a sequéncia de
arranque, algumas poderdo causar um aviso de avaria ndo recuperdvel, o que
significa que serd necessdrio reiniciar o sistema. Ver Avaria ndo-recuperdvel no
Apéndice B para mais informagdes.

e Afuncdo de Paragem de Emergéncia estd disponivel durante o arranque do sistema, se
necessdrio. Quando o sistema estiver pronto, o cirurgido pode interagir com os comandos do
Sistema. Ver Paragem de Emergéncia - Consola do Cirurgido no Apéndice B para mais
informacodes.
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Portugués Brasileiro (pt-BR)

Adendo ao Manual do Usudrio do Sistema

Este adendo ao Manual do Usudrio do Sistema da Vinci Xi e ao Manual do Usudrio do Sistema

da Vinci X contém uma atualizagdo das informagdes relativas a sequéncia de inicializa¢do do
sistema encontradas no Capitulo 5. Para obter todas as informagdes do sistema, inclusive
informacdes gerais e instrugdes de uso profissionais, consulte o manual do usudrio do sistema em
questdo. Mantenha este adendo com sua documentag¢do do sistema.

5.2 Sequéncia de inicializagdo

Durante a sequéncia de inicializagdo, o sistema realiza um teste de integridade. Os bracos do
Carrinho do Paciente e os controles manuais do Console do Cirurgido realizam uma série de
movimentos durante esse teste de integridade. Um bipe audivel e um anuncio de voz (se ativado)
indicam que o sistema estd pronto.

Carrinho do Paciente

Durante a inicializacdo do sistema, os bracos do Carrinho do Paciente se movem e realizam um
breve teste de integridade mecdnica. Durante o teste, os LEDs dos carros dos bracos acendem em
azul pulsante. Depois que o teste de integridade do sistema é concluido com éxito, todos os LEDs
dos bracos acendem em azul sélido e os LEDs do botdo Power acendem em azul sélido ao ligar.

e Se osistema detectar um instrumento ou uma cdnula antes da inicializacdo, os bracos ndo
se moverdo durante a inicializagdo. Essa funcionalidade permite que o sistema fique
conectado a um paciente durante a sequéncia de inicializacdo.

e Se um braco colidir com algo durante o teste, use os botdes de embreagem da porta ou do
instrumento para afastar o brago do obstdculo.

Console do Cirurgido

Os controles manuais realizam um autoteste. Os controles manuais se movem para a sua posi¢do
inicial e precisam alcan¢d-la para que o sistema funcione.

e Se um controle manual for impedido de alguma maneira, mova-o manualmente para libera-
lo e ele se moverd para a sua posi¢do inicial.

¢ Durante a sequéncia de inicializagdo, ndo coloque nada no visualizador 3D.

¢ Ndo ative nenhum dos controles do sistema, inclusive os botdes de embreagem, pedais, etc.

- Embora a maioria das ativagdes de botdo sejam ignoradas durante a sequéncia de
inicializa¢do, algumas podem causar uma falha ndo recuperadvel, o que significa que
o sistema precisard ser reiniciado. Consulte Falhas ndo recuperdaveis no Apéndice B
para obter mais informacgdes.

e O recurso de parada de emergéncia estd disponivel durante a inicializacdo em caso de
necessidade. Depois que o sistema emitir um bipe, o cirurgido poderd interagir com os
controles do sistema. Consulte Parada de emergéncia — Console do Cirurgido no Apéndice B
para obter mais informagdes.

Fim
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Romana (ro)
Anexa la manualul de utilizare al sistemului

Prezenta anexd la manualul de utilizare pentru sistemul da Vinci Xi si manualul de utilizare pentru
sistemul da Vinci X contine o actualizare a informatiilor privind secventa de pornire a sistemului
care se gaseste in Capitolul 5. Pentru informatii complete privind sistemul, inclusiv Informatii
generale si Instructiuni de utilizare profesionale, consultati manualul de utilizare aplicabil al
sistemului. V3 rugdm sa pdstrati prezenta anexd impreund cu documentatia sistemului.

5.2 Secventa de pornire

In timpul secventei de pornire, sistemul efectueazd un test de integritate. Bratele carului pentru
pacient si manipulatoarele consolei chirurgului vor efectua diverse miscadri in timpul acestui test de
integritate. Un bip sonor si un feedback anuntat vocal (dacd este activat) indica faptul ca sistemul
este pregdtit.

Carul pentru pacient

In timpul secventei de pornire, bratele carului pentru pacient se miscd si efectueazd un test
mecanic de integritate scurt. In timpul testului, ledurile de pe bratul carului se aprind prin pulsare
in albastru. Dupd ce testul de integritate a sistemului este finalizat cu succes, toate ledurile
bratului se aprind in albastru continuu, iar ledurile butonului de alimentare se aprind in albastru
continuu cdnd sunt pornite.

¢ Dacad sistemul detecteazd un instrument sau o canuld inainte de pornire, bratele nu se vor
misca in timpul pornirii. Aceastd functie permite sistemului sd rdmanad conectat la pacient
in timpul secventei de pornire.

e Dacad in timpul testului, un brat se ciocneste de ceva utilizati butoanele de cuplare a portului
sau butoanele instrumentului pentru a indeparta bratul de obstacol.

Consola chirurgului

Manipulatoarele vor realiza un auto-test. Manipulatoarele se vor deplasa spre pozitia de pornire si,
pentru ca sistemul sd functioneze, trebuie sd ajungd in aceastd pozitie.

¢ |In cazul in care un manipulator este blocat in vreun fel, miscati-| pur si simplu cu méana
pentru a-| elibera, iar acesta se va deplasa n pozitia sa de pornire.

¢ In timpul secventei de pornire, nu puneti nimic in vizualizatorul 3D.

¢ Nu activati niciunul din dispozitivele de comandad ale sistemului, inclusiv butoanele de
cuplare, pedalele etc.

- Chiar daca majoritatea apdsarilor de buton vor fi ignorate in timpul secventei de
pornire, anumite butoane pot provoca o eroare iremediabild, ceea ce inseamnd cd va
trebui sd restartati sistemul. Pentru informatii suplimentare, consultati Erori
iremediabile din Anexa B.

e Dacd este necesar, functia Emergency Stop (oprire de urgentd) este disponibild in timpul
secventei de pornire. Dupd ce sistemul emite bipuri, chirurgul poate actiona comenzile
sistemului. Pentru informatii suplimentare, consultati Oprire de urgentd - Consola
chirurgului in Anexa B.
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Slovencina (sk)

Dodatok k prirucke pre pouzivatela systému

Tento dodatok k pouzivatelskej prirucke k systému da Vinci Xi a pouzivatelskej prirucke k systému
da Vinci X obsahuje aktualizdciu k informdciam k spustacej sekvencii systému, ktoré sa nachddzaju
v kapitole 5. Uplné informdcie o systéme vratane &asti Vieobecné informdcie a Navod na pouzitie
pre odbornika ndjdete v prisludnej prirucke pre pouzivatela systému. Tento dodatok uchovdavajte

s dokumentdciou vasho systému.

5.2 Spustacia sekvencia

Pocas spustacej sekvencie vykond systém test integrity. Ramend pacientskeho vozika a ruéné
ovladace konzoly chirurga vykondvaju pocas tohto testu integrity rézne pohyby. Zvukovy signdl
a hlasové hldsenie (ak je povolené) signalizuje, Ze systém je pripraveny.

Pacientsky vozik

Pocas spustenia systému sa ramend pacientskeho vozika pohybuju a vykondvaju kratky test
mechanickej integrity. Pocas testu sa kontrolky LED presunu ramena rozsvietia blikajuco na modro.
Po uspesnom dokoné&eni testu integrity systému sa vSetky kontrolky LED ramena rozsvietia na
modro a kontrolky LED tla¢idla napdjania sa pri zapnuti rozsvietia na modro.

e Ak systém rozpozndm ndstroj alebo kanylu pred spustenim, ramend sa pocas spustenia
nebudu pohybovat. Tato funkcia umoznuje systému zostat pripojeny k pacientovi pocas
spustacej sekvencie.

e Ak rameno pocas testu do nie¢oho narazi, pouzite tlacidld pristroja alebo spojky portu, aby
ste prekdzku spred ramena odstranili.

Konzola chirurga

Ruéné ovlddace vykonaju automaticky test. Ru¢né ovlddace sa presunu do ich pociato¢nej polohy a
do tejto polohy musia dorazit, aby systém fungoval.

e Ak je ruény ovladac nejakym sp6ésobom zablokovany, posunte ho rukou, aby sa uvolnil, a
presunie sa do pociatocnej polohy.
e Pocas spustacej sekvencie neddvajte ni¢ do 3D prehliadaca.

¢ Neaktivujte Ziadny zo systémovych ovlddacov vrdtane tlacidiel spojky, noznych peddlov atd.

- Hoci vaésina aktivacii tlacidiel bude pocas spustacej sekvencie ignorovand, niektoré
moézu sposobit nenapravitelnd chybu, ¢o znamend, Ze systém sa bude musiet
reStartovat. Viac informacii ndjdete v ¢asti Nenapravitelné chyby v prilohe B.

e Funkcia Emergency Stop (Nudzové zastavenie) je v pripade potreby pocas spustenia
dostupnd. Ked systém zapipa, chirurg méze pouzivat ovliadace systému. Viac informdcii
ndjdete v ¢asti Nudzové zastavenie — konzola chirurga v prilohe B.

Koniec
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Slovenscina (sl)

Dodatek k uporabniskemu priro¢niku

Ta dodatek k uporabniskemu priro¢niku za sistem da Vinci Xi in da Vinci X vsebuje posodobitev
informacij o postopku zagona v poglavju 5. Za podrobne informacije o sistemu, vkljuéno s sploSnimi
in strokovnimi informacijami za uporabo, glejte ustrezen uporabniski priro€nik za sistem. Dodatek
hranite skupaj z dokumentacijo uporabnika sistema.

5.2 Postopek zagona

Med postopkom zagona se izvede preizkus celovitosti sistema. Med preizkusom celovitosti ro¢ni
krmilniki na bolnikovem vozi€ku in kirurgovi konzoli izvedejo razli¢ne premike. Zvocni pisk in
glasovno sporocene povratne informacije (¢e so omogocene) sporocajo, da je sistem pripravljen.

Bolnikov vozic¢ek

Med postopkom zagona se roke na bolnikovem vozi¢ku premaknejo in izvedejo kratek preizkus
celovitosti. Med preizkusom diode rok na vozi¢ku utripajo modro. Ko je preizkus celovitosti sistema
zakljucen, vse diode roke svetijo modro. Diode gumba za vklop svetijo modro, ko je napajanje
vklopljeno.

+ Ce sistem pred zagonom zazna instrument ali kanilo, se roke bolnikovega vozi¢ka med
zagonom ne bodo premaknile. Ta funkcija omogoca, da lahko sistem med izvajanjem
postopka zagona ostane priklju¢en na bolnika.

 Ce roka med preizkusom tréi ob kateri koli predmet, uporabite instrument ali gumbe sklopke
pristopa in roko umaknite od ovire.

Kirurgova konzola

Roéni krmilniki izvedejo samodejno testiranje. Ro¢ni krmilniki se pomaknejo v izhodis¢ni polozaj,
kamor se morajo vrniti, da bi sistem lahko deloval.

+ Ceje vraéanje roénega krmilnika iz kakrinega koli razloga ovirano, ga premaknite z roko, da
se vrne v izhodis¢ni polozaj.

e Med postopkom zagona nicesar ne dajajte v 3D-pregledovalnik.

¢ Ne uporabljajte nobenega krmilnika sistema, vkljuéno s tipko sklopke, stopalkami itn.

- Ceprav vedina aktivacij gumbov med zagonom ne deluje, pa lahko nekateri povzroédijo
neresljivo napako, zaradi katere bo treba sistem znova zagnati. Za ve¢ informacij
glejte Neresljive napake v dodatku B.

¢ Med zagonom je po potrebi omogocen gumb za zaustavitev v sili. Ko sistem odda pisk, lahko
kirurg za¢ne upravljati njegove krmilne elemente. Za ve¢ informacij glejte Zaustavitev v sili -
kirurgova konzola v dodatku B.

Konec
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Suomi (fi)
Jdarjestelmadn kdyttoopas, lisdys

Tama Da Vinci Xi -jarjestelmadn kayttéppaan ja Da Vinci X -jdrjestelmdn kdyttéoppaan lisdys
sis@ltdd luvussa 5 esitetyn jarjestelmdn kdynnistyssekvenssin pdivityksen. Katso kyseisen
jarjestelmdn kdyttéoppaasta tdydelliset jarjestelmdtiedot, mukaan lukien yleiset tiedot ja kayttéd
koskevat ammatilliset tiedot. Sdilytd tdma lisdys jarjestelmdn kdyttéoppaan yhteydessa.

5.2 Kdynnistdminen

Kéynnistyksen aikana jarjestelma suorittaa eheystestin. Potilasyksikén varret ja ohjausyksikdn
kdsiohjaimet suorittavat monenlaisia liikkeitd eheystestin aikana. Jarjestelmd antaa ddnimerkin ja
danipalautteen (jos kdytdssd), kun jarjestelmd on valmis.

Potilasyksikko

Potilasyksikon varret liikkuvat ja yksikko tekee lyhyen mekaanisen eheyden testin jarjestelmdan
kdynnistyksen aikana. Varsien alustan LED-valot vilkkuvat testin aikana sinisend. Kun jarjestelmdn
eheystesti on tehty hyvdaksytysti, kaikki varsien LED-valot palavat jatkuvasti sinisend ja
virtapainikkeen LED-valot palavat jatkuvasti sinisend, kun jarjestelmd&dn on kytketty virta.

e Varret eivat liilku kdynnistyksen aikana, jos jarjestelmda havaitsee instrumentin tai kanyylin
ennen kdynnistystd. Tdmd ominaisuus mahdollistaa jarjestelmdn pitdmisen liitettynd
potilaaseen kdynnistysjakson aikana.

e Jos varsi térmdd testin aikana johonkin, siirrd varsi esteen ohi instrumentti- tai
porttikytkinpainiketta kdyttden.

Ohjausyksikko

Kéasiohjaimet tekevat itsetestin. Kdsiohjaimet siirtyvat aloitusasentoonsa, ja niiden on padstdava
siirtymddn siihen, jotta jarjestelma toimii.

¢ Jos kdsiohjaimen liike estyy jollakin tavalla, vapauta liike siirtdmalld késihojainta
manuaalisesti. Ohjain siirtyy sen jalkeen aloitusasentoon.

o Ald laita kdynnistyksen aikana mitadn 3D-katselulaitteeseen.

 Ald aktivoi mit&dn jarjestelmdn ohjainta, mukaan lukien kytkinpainikkeet, polkimet jne.

- Useimmat painikkeiden aktivoinnit ohitetaan kdynnistyksen aikana, mutta jotkin
voivat kuitenkin aiheuttaa palautumattoman virheen, jota ei voi korjata. Tadma
tarkoittaa, ettd jarjestelmd on kdynnistettdva uudelleen. LisGtietoja on kohdassa
Virheet, joita ei voi korjata, liitteessd B.

e Hdatdpysdytyspainike on tarvittaessa kdytettdvissd kdynnistyksen aikana. Kun jarjestelma
antaa danimerkin, kirurgi voi kdyttdd jarjestelman ohjaimia. Lisdtietoja on kohdassa
Hatdpysdytys — Ohjausyksikké liitteessa B.

Loppu
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Svenska (sv)

Tillagg till anvandarhandbok for systemet

Detta tilldgg till Anvdandarhandboken fér da Vinxi Xi-systemet och da Vinci X-systemet innehdaller
en uppdatering av informationen om systemets startsekvens som hittas i kapitel 5. Fér fullstdndig
systeminformation, inklusive Allmdn information och Professionella anvdndarinstruktioner, se
tilldmplig Anvéndarhandbok fér systemet. Férvara detta tillagg tillsammans med din
dokumentation for systemet.

5.2 Startsekvens

Under startsekvensen utfor systemet ett integritetstest. Patientvagnens armar och kirurgkonsolens
handreglage utfér diverse rérelser under detta integritetstest. Ett hérbart pip och réstmeddelande
(om aktiverat) ger feedback som indikerar att systemet dr redo.

Patientvagn

Under systemstart rér sig Patientvagnens armar och utfér ett kort mekaniskt integritetstest. Under
testet blinkar LED-lamporna pd patientvagnens armar i blatt. Ndr systemintegritetstestet ar klart,
bérjar LED-indikatorerna pd alla armar som inte dr undanpackade lysa med blatt sken och
starknapparnas LED-lampor lyser med konstant blé farg ndr de ar tillkopplade.

e Om systemet fore uppstart upptdcker ett instrument eller en kanyl kommer armarna inte
att réra sig under uppstarten. Denna funktion majliggér for systemet att fortsdtta vara
anslutet till patienten under startsekvensen.

¢ Om en arm stéter emot ndgonting under testet, anvdnd instrument- eller
portkopplingsknappen for att flytta bort armen fran hindret.

Kirurgkonsol

Handreglagen utfor ett sjalvtest. Handreglagen gar till sitt startldge och mdste na dit for att
systemet ska fungera.

e Om ett handreglage hindras pd nagot satt flyttar du det bara en liten bit fér hand fér att
frigdéra det, s@ kommer det att g4 till sitt startldge.

e Forinte in ndgot i 3D-okularet under startsekvensen.

e Aktivera inte ndgon av systemets kontroller, inklusive kopplingsknapparna, pedaler, osv.

- Aven om de flesta knapptryckningar kommer att ignoreras under startsekvensen, kan
vissa orsaka ett icke dterstdllbart fel, vilket betyder att systemet mdste startas om.
Se Icke dterstdllbara fel i Bilaga B fér mer information.

¢ Nodstoppsfunktionen dr vid behov tillgdnglig under startsekvensen. S& snart systemet har
avgivit en ljudsignal kan du anvdnda systemreglagen. Se Noédstopp - Kirurgkonsol i Bilaga B
fér mer information.

Slut
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Tiéng Viét (vi)
Phu luc cia Hwéng dan sir dung hé thong

Phu luc nay ctia Hwéng dan str dung hé thdng da Vinci Xi va Hwéng dan s dung hé théng da Vinci X
chira thdng tin cap nhat vé trinh tw khéi dong hé théng cé trong Chwong 5. Dé biét théng tin day dd vé hé
théng, bao gdm Théng tin chung va Hwéng dan s dung chuyén nghiép, hay xem hwéng dan st dung hé
théng hién hanh. Hay cét gitr phu luc nay cling véi tai liéu vé hé thdng cla ban.

5.2 Trinh tw khé&i déng

Trong trinh tw kh&i dong, hé théng sé thwe hién kiém tra tinh trang nguyén ven. Cac canh tay ctia Xe déy
bénh nhan va cac nat diéu khién bang tay ctia Bang diéu khién phiu thuat thwe hién nhiéu chuyén déng
khac nhau trong qua trinh kiém tra tinh trang nguyén ven nay. Mot tiéng bip va giong néi phat ra (néu bat
chirc ndng nay) cho biét hé théng da sén sang.

Xe day bénh nhan

Trong qua trinh kh&i dong hé thdng, cac canh tay clia Xe ddy bénh nhan sé di chuyén va thyc hién kiém
tra nhanh tinh trang nguyén ven ctia may méc. Trong qua trinh kiém tra, dén LED cua gia d& canh tay sé
phat sang mau xanh lam nhap nhay. Sau khi hoan tat thanh cong qua trinh kiém tra tinh trang nguyén ven
clia hé théng, tat ca cac dén LED trén canh tay déu sang mau xanh lam khéng nhap nhay va dén LED cla
nut Ngudn sé& sang mau xanh lam khdéng nhap nhay khi bat ngudn.

« Néu hé thong phat hién mét dung cu hodc 6ng thong trudc khi khdi dong, canh tay sé khong di
chgyén trong khi khé&i dong. Tinh nang nay cho phép hé thong duy tri két néi véi bénh nhan trong
sudt qua trinh khéi dong.

« Néu moét canh tay va vao vat gi d6 trong qua trinh kiém tra, hay st dung cac nat ly hop cla thiét bi
hoac cong dé di chuyén canh tay ra khdi chuwéng ngai vat.

Bang diéu khién phau thuat

Cac nut diéu khién bang tay cé chirc ndng thwc hién tw kiém tra. Cac nat diéu khién béng tay di chuyén
dén vi tri bat dau va phai dén dé thi hé théng mai c6 thé hoat dong.

« Néu mét nut diéu khién bang tay bi can tré theo cach nao dé, hay di chuyén nut d6 bang tay ra khdi
vi tri d6 va di chuyén vé vi tri bat dau.

e Trong trinh tw kh&i dong, khéng dat bat ct the gi vao trinh xem 3D.
« Khéng kich hoat bat ky bd phan diéu khién ndo ctia hé théng, bao gém cac nut ly hop, ban dap
chén, v.v.

- M,éc du hau hét cac thao tac kich hoat nut sé bi bd qua trong trinh th’ kh&i dong nhwng mét
s6 thao tac kich hoat c6 thé gay ra I6i khdng thé khac phuc, dan dén viéc sé phai khéi dong
lai hé théng. Xem phan Céc 16i khdng thé khac phuc trong Phu luc B dé biét thém théng tin.

« Tinh nang Dirng khan cép kha dung trong qua trinh khéi dong néu can. Sau khi hé thong phat ra
tiéng bip, bac s phau thuat cé thé thao tac cac bd phan diéu khién cla hé thdng. Xem phan Dirng
khan cap — Bang diéu khién phau thuat trong Phu luc B dé biét thém thang tin.

Két thuc
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Turkge (tr)

Sistem Kullanici Kilavuzu Eki

Da Vinci Xi Sistemi Kullanici Kilavuzu'na ve Da Vinci X Sistemi Kullanici Kilavuzu'na bu ek, Bolim
5'te bulunan sistem baslatma dizisi bilgilerinin bir glincellemesidir. Genel Bilgiler ve Profesyonel
Kullanma Talimatlari dahil sistem bilgilerinin tamamu igin ilgili sistem kullanici kilavuzuna bakin. Bu
eki sisteminizin dokiimantasyonuyla birlikte bulundurun.

5.2 Baslatma Dizisi

Baslatma islemi sirasinda sistem bir bitlinlik testi yapar. Hasta Arabasi kollari ve Cerrah Konsolu el
kontrolleri bu bitlnlik testi sirasinda cesitli hareketler yapar. Bir bip sesi ve sesli bir geri bildirim
(etkinlestirilmisse) sistemin hazir oldugunu belirtir.

Hasta Arabasi

Sistem baslatma sirasinda, Hasta Arabasi kollari hareket eder ve kisa bir mekanik butinlik testi
gergeklestirir. Test sirasinda, kol tasiyici LED'leri mavi renkte darbeli sekilde yanar. Sistem
butlnligu testi basarli bir sekilde tamamlandiktan sonra, koldaki tiim LED'ler sabit mavi renkte
yanar ve Gi¢ digmesi LED'leri gli¢ acildiginda sabit mavi renkte yanar.

e Sistem, baslatma 6ncesinde bir alet ve kanil saptarsa, kollar baslatma sirasinda hareket
etmez. Bu 6zellik, baslatma islemi stresince sistemin hastaya bagl kalmasini saglar.

e Test sirasinda bir kolun herhangi bir seye ¢arpmasi halinde, kolu engelden kurtarmak igin
alet veya port kavrama dtigmelerini kullanin.

Cerrah Konsolu

El kontrolleri otomatik test yapar. El kontrolleri baslangi¢c konumuna hareket eder, sistemin
¢alismasi i¢cin bu konuma varmalari gerekir.

e El kontroli bir sekilde engelleniyorsa bunu elle hareket ettirerek kurtarmaniz yeterlidir, birim
baslangi¢c konumuna hareket edecektir.

e Baslatma dizisi sirasinda higbir seyi 3D gérintileyiciye koymayin.
e Kavrama digmeleri, ayak pedallari vb. dahil olmak lizere sistem kontrollerinden herhangi
birini etkinlestirmeyin.

- Baslatma islemi sirasinda birgok diigmeye basilmasi dikkate alinmayacak olsa da
bazilari giderilemez bir hataya yol agabilir, yani sistemi yeniden baslatmaniz
gerekebilir. Daha fazla bilgi icin, bkz. Ek B. Giderilemez Hatalar.

e Baslatma sirasinda, gerekirse kullanilmak Gizere Acil Durdurma 6zelligi mevcuttur. Sistem bip
sesi ¢ikardiginda, cerrah sistem kontrolleriyle etkilesime gecebilir. Daha fazla bilgi igin, bkz.
Ek B. Acil Durdurma - Cerrah Konsolu.

Son
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EAAnvika (el)
NMpooBiRKn oTO £yXEIPidIO XPRONG TOU CUCTHMATOG

H TTapouca mpoaBrikn oTo eyxeIpidio Xpriong Tou auaTruaTog da Vinci Xi kal Tou cuaTthuaTtog da Vinci X
TTEPIEXEI IO EVNUEPWON TWV TTANPOPOPIWY YIa TN dladiKagia eKKivnong TOU CUGTANATOG TTOU TTapaTifevTal
oT1o KepdAaio 5. MNa AeTTTopEPEIG TTANPOPOPIES YIa TO CUCTNHA, CUPTTEPIAANBAVOUEVWY [MEVIKWY 0dNYIWV
Kol ETrayyeApaTikwy odnylwv XpAong, avaTpEETe OTo £yXEIPIOIO XprONG TOU AvVTIOTOIXOU CUGTHUATOG.
duldooete TNV TTapoloa TTPOoBNKN Padi ME Ta £yypaga TEKUNPIWoNG yia To oUCTNUG 0OG.

5.2 Aladikaoia ekKivhong

Kartda mn diadikaagia ekkivnong, To aUoTNPa eKTEAET EAeyX0 akepaidTnTaG. O1 Bpaxioveg TNG TpoxAAATNg
Baong aoBevoUg Kal Ta XEIPIOTAPIA XEIPOG TNG KOVOOAAG XEIPOUPYOoU KTEAOUV BIGAPOPES KIVAOEIG KATA T
O1dpKeIa TOU £V AOYyw eAEyyou akepaldTNTAS. ‘Eva nXNTIKG Orjua KAl guvnTIKA unvuuata (e@ooov €Xxouv
evepyoTroinBei) utrodeikviouv OTI TO cUCTNHA gival O€ ETOINOTNTA.

TpoxAAatn Baon acBevoug

KaTtd Tnv €kkivnon Tou GUCTAMATOG, ol Bpaxioveg TnNG TpoxNAATNG BAong acBevoUg KivouvTal Kal EKTEAOUV
pia guvToun SOKIUN INXAVIKAG akepaldTnTag. Katd tn didpkeia TnG SokIuNG, ol Auxvieg LED oToug
Bpaxioveg TNG TpoxNAATNG BAcng acBevoug avaBouv TTAAAGUEVA PE UTTAE Xpwa. MeT TV €TTITUXN
OAOKANPWON TOU AUTOEAEYXOU, OAEG OI QWTEIVEG evoEeitelg LED Twv Bpaxiovwy avaBouv atabepd e PTTAE
XPWUA, EVW O QWTEIVEG EVOEIEEIG TWV KOUMPTTIWV AsIToupyiag avaBouv atabepd Ue ITTAE Xpwpa, Tav Ta
eCaptripaTta €xouv 1Ol o€ AsiToupyia.

e Edv 10 oloTtnua avixveloel TOTToBETNUEVO OPYAVo 1} CWANVIOKO TTPIV aTTd TNV €KKIvVNonN, Ol
Bpaxioves dev Ba peTakivnBouUv Katd TNV ekkivnorn. AUTA n AsIToupyia eTITPETTEI VO TTOPAUEVEI TO
ouoTnua ouvdedepévo e Evav aabevr) katd Tn diadikacia ekKivnong.

e & TTEPITITWON OUYKPOUONG £VOG Bpayiova pe KATTOI0 avTIKEINEVO KATd T BIAPKEIT TOU EAEYXOU,
XPNOIUOTTOINOTE TA KOUMTTIG CUMTTAEKTN Opyavou i BUpag, yia va aTmoPaKPUVETE TO Bpayiova atrd To
EUTTOSI0.

KovooAa xeipoupyou

Ta xeIpIoTAPIa XEIPOG EKTEAOUV QUTOEAEYXO. Ta XEIPIOTAPIO XEIPOG TTPETTEI VA JETAKIVNOOUV aTn Béon
€KKivnong, WOTeE va gival duvaTh n A&IToupyia TOU CUGTAPATOG.

e Edv dev gival duvaTth n Kivnan evog XeIpIoTnpiou XEIPOG yIa OTTOIOVOATTOTE AOYO, JETAKIVAOTE TO
XEIPOKIVNTA yIa VA TO aTTOde0UEVOETE Kal TOTE Ba peTaBei otn BEon ekkivnong.

o Kartd tn didpkeia NG diadikaagiag KKivnong, KNV TOTTOBETEITE TITTOTa GTO TPICOIACTATO EIKOVOOKOTTIO.

¢ Mnv evepyoTToIEiTE KAVEVA ATTO TA XEIPIOTAPIA TOU CUCTHATOS, CUPTTEPIAANBAVOUEVWY TWV
KOUMTTIWV CUMTTAEKTN, TWV TTEVTAA, K.ATT.

— TlapdAo Tou T0 GUCTNUA TTAPABAETTEI TO TTEPICCOTEPO KOUMTTIA TTOU EVOEXETAI VO
evepyoTToinBouv Katd Tn diadIkacoia EKKivnong, OpIoPEVA PTTOPET VA TTPOKAAETOUV
avemavopBwTn BAARN, yeyovog TTou onuaivel 0TI Ba XpEIaoTei ETTAavEKKIVNON TOU
ouoTAMATOG. MNa TTEPICOOTEPES TTANPOPOPIES, AVaTPEETE OTNV eVOTNTA AVETTAVOPBWTES
BAdGBeg oTo MNapdpTnua B.
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¢ H Aeitoupyia 810KOTTAG €KTOKTNG avAaykng ival d1aBéaiun katd Tnv ekkivnan, eav atraireital. Otav 10
oU0TNUA EKTTEPWEI AXO, O XEIPOUPYOS PUTTOPEI VO XPNOIUOTTOIACEI TA XEIPIOTAPIA TOU OUOTHHATOG. MNa
TTEPICOOTEPES TTANPOPOPIES, avaTpEETE TNV evOTNTA AIOKOTTH AEITOUPYIAG EKTAKTNG QVAYKNG —
KovadAa xeipoupyou oTo MNMapdptnua B.

TéNog
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Bbunrapcku (bg)

JonbnHeHne KbM PBbKOBOACTBOTO HaA I'IOTp96VITeJ1ﬂ

ToBa fONbI/IHEHME KbM PBKOBOACTBOTO Ha NoTpebutens Ha cuctemata Da Vinci Xi u pbKkoBOACTBOTO Ha
notpebutens Ha cuctemara Da Vinci X cbabpxa akTyanusaumsi Ha MHopmaumsTa 3a
nocrnegoBaTenHoCcTTa Ha CTapTMpaHeTo Ha cucTemara, Hamupaua ce B Pasgen 5. 3a nHgopmaums 3a
uanarta cuctema, BkrtodntenHo Obuia uHgpopmaums n NpodecnoHanHm HCTPYKUMK 3a ynoTpeba BuxTe
CbOTBETHUTE PBKOBOACTBA Ha NoTpebutens. [lpbxTe ToBa 4ONbIHEHME 3aeHO C AOKYMeHTaumsATa 3a
BaLlaTa cuctema.

5.2 [locnepoBaTeNIHOCT HA CTapTUpPaHeTo

Mo BpemMe Ha nocriegoBaTteiHoCTTa Ha CTapTUpaHeTo cuctemMmarta M3BbpLluBa gMarHOCTUKa 3a LANOCT.
PameHeTe Ha Konumykata KbM nauueHTa n ypeaouTe 3a pb4HO ynpaBrieHUe Ha KOH30naTta Ha Xupypra
M3BBbPLUBAT Pa3riMyHn ABUXEHNA NO BpeMe Ha AnarHoCTukaTta 3a UAJ10CT. 3ByKOB CuUrHars u rnacoBso
obsiBeH pesyntar (aKO e aKTVIBVIpaHO) Nnokasea, 4e cucrtemarta e rotosa.

Konun4yka KkbM naumeHTa

Mo BpeMe Ha cTapTMpaHe Ha cucTemMaTta paMeHeTe Ha KomnudkaTa KbM NnauueHTa ce ABUXaT U U3BbpLuBaT
KpaTka OuarHocTuka 3a MexaHu4Ha uanoct. o Bpeme Ha guarHoctTukata CBETOAMOAMTE Ha HOCELLOTO
YCTPOWCTBO Ha pameHeTe Mura B cUHbO. Crief KaTo AMarHocTukara 3a MexaHu4Ha LanocT e yCrneluHo
3aBbpllUeHa, BCUYKM CBETOAMOAMN Ha paMeHeTe CBETAT HeMpPeKbCHaTO B CUHBO, a CBETOANOALT Ha
3axpaHBaLLma GyTOH CBETBA HEMPEKbCHATO B CUHBLO, KOTaTo € BKIHYEH.

e AKO cucTemara yCTaHOBM MHCTPYMEHT UMW KaHIona npeav cTapTMpaHeTo, paMeHeTe HaAMa [a ce
ABWXaT Mo BpeMe Ha cTapTvMpaHeTo. Tasu dyHKUMSA NO3BOoSsiBa Ha cucTeMara a ocTaHe CcBbp3aHa
KbM MauMeHTa Nno BpeMe Ha NocrieoBaTeNHOCTTa Ha CTapTUPaHEeTo.

* AKO pamo ce yaapu B HELLO NO BPEME Ha AuarHocTukaTta, U3nonssanTe MHCTPYMeHTa Unu OyToHuTe
Ha CbedMHUTENS Ha NopTa, 3a Aa 0CBOBGOAMTE paMOTO OT NPENSTCTBUETO.

KoH3ona Ha xupypra

Ype,u,MTe 3a PbYHO ynpasBlieHne n3sbpLiBaTt camMmognarHoCTuka. Ype,qMTe 3a PbYHO ynpaBneHne ce apmnxart
00 Ha4yaJ1THOTO CU NOJTOXKEeHNE N Tpﬂ6Ba Aa CTurHart gortam, 3a ga 3arno4yHe cucremarta aa pa6OTVI.

* AKO ypeq 3a pbyHO yrpaBneHue e Bb3NpensaTcTBaH Mo HAKaKbB HauWH, MPEMECTETE o C pbKa, 3a
[a ro oceoGoaunTe 1 T Liie ce NPEeMECTH B Ha4arnHoTO CU1 MOMnoXeHue.

e [lo BpemMe Ha nocnenoBartesiHoCTTa Ha CTapTUpaHeTo He nocraesante HULWo B 3D Bu3yanumaaropa.

¢ He aKkTMBUupanTe HNKOM OT ypeauTe 3a ynpaBleHne Ha cuctemara, BKITUYNTENHO OyTOHMTE Ha
CbeaVHNTENS, Neganu 3a Kpak U T.H.

— [lokaTto noBe4yeTo aKkTMBaTopy Ha ByTOHM We BbaaT geakTuBMpaHu No Bpeme Ha
rnocrnegoBaTenHoCcTTa Ha cTapTupaHe, HAKom Buxa MOrnn Aa NPUYNHAT HEOTCTPaHUMU
rpeLLKn, KOeTo 03Ha4YaBa, Ye cuctemara Lie TpsibBa Aa ce pectapTvpa. 3a noseve
WHopmaums BuxTe HeoTcTpaHnmu rpeLuku B MNMpunoxexve B.

e  OyHKuMsaTa "ABapuUnHO crnupaHe" Npy HeobXOAMMOCT € Hanu4Ha No BpeMe Ha cTaptupaHeTo. Crieq
KaTo cucTemara usgage 3ByKOB CUrHan, XvMpyprbT MOXe Aa B3aMOAeNncTBa ¢ ypeauTe 3a
ynpaBsrieHne Ha cuctemara. 3a noseyve nHgopmaums BuxTe ABapuinHo cnupaHe — KoHsona Ha
xupypra B NpunoxeHne B.
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34 Pycckuit (ru)

Pycckun (ru)
lNMpunoxeHne K pyKoBOACTBY NOSfib30BaTesIA CUCTEM

OT0 NpunoxeHne K pykoBoAacTBaM norb3oBatensi cuctem da Vinci Xi u da Vinci X n cogepxut obHoBneHme
MHdopMaLnn 0 NocrnenoBaTesibHOCTM 3anycka cucTeMbl, NpueeaeHHoM B rnase 5. MNonHyo nHdgopmauuio
0 cucTeme, BKNoyas obLyo nHdopmaumio 1 NpodeccnoHanbHble MHCTPYKLMM MO MCMOMb30BaHMIo, CM. B
COOTBETCTBYHOLLUEM PYKOBOACTBE NOSib30BaTensd CUCTEMbI. XpaHI/ITe 3TO AonoriHeHMe BMecTe C
OOKyMeHTaumen no cucTeme.

5.2 NocnepoBaTenbHOCTb 3anycKa

Bo BpeMA BbINOJTHEHNA NOocnefoBaTesibHOCTU 3anycka CUCTeMa BbINOJTHUT NPOBEPKY LLENTOCTHOCTU. B xone
NpoBepPKN LEeNOCTHOCTU CUCTEMbI MAaHUNYINATOPDI CTOMKM NauuneHTa n perynaTtopbl MaHUNynATopoB Ha
KOHCONn Xxnpypra 6yﬂ,yT BbIMOJIHATb pa3rnn4yHble OBUXEeHNA. O roToBHOCTWN CUCTEMBI 6y,u,eT
CBMOETENbCTBOBATL 3ByKOBOIZ CuUrHars un rofiocoBoe onosetlleHne (ecnm BKJ'HO‘-IeHO).

Ctounka naumeHTa

Bo Bpemsi 3anycka cucTeMbl MaHUMYMATOPbI CTOWKM NaLUMeHTa NepeMeLLaloTCsl U BbIMOMHSKOT KOPOTKYHO
MPOBEPKY MEXaHUYECKOi LIeNIoCTHOCTU. Bo BpeMsi 3Toi MpOBEpPKMU CBETOAMOALI HA KapeTke MaHWUMNynsaTop
CBETATCS MyNbCUPYIOLLMM CUHMM CBETOM. [Mocre ycneLHoro 3aBepLUeHUst MPOBEPKU LIENOCTHOCTU
CUCTEMbI CBETOAMOAHbIE MHAMKATOPbLI MAHUMYMNATOPOB 3aropATCA CUHUM CBETOM, a NOCHEe BKIIOYEHUs!
MUTaHWSA UHOUKATOPbI HA KHOMKE NUTaHUA 3aropsaTcst CUHMM CBETOM.

e Ecnu o 3anycka cuctema obHapy>KUT MHCTPYMEHT WK KaHIomo, TO MaHUNynsaTopbl He byayT
OBUraTbCsi BO BPEMsI 3anycka cuctembl. ta OyHKLUMSA NO3BOMNSET CUCTEME OCTaBaThCS
NOAKMIOYEHHOM K MAUMEHTY BO BPEMS BbIMONHEHNUS 3amycKa.

e B cnyyae CTONKHOBEHUSI MaHUMyNATOpa C APYrMM OObEKTOM BO BPEMS NPOBEPKM BOCMONb3YNTECH
KHOMKaMu 3axBata MHCTPYMEeHTa unu nopra, 4Tobbl OTBECTU MaHWUNYNSATOP OT NPEensaTCTBUS.

KoHconb xupypra

PerynsiTopbl MaHMNyNsSTOPOB NPOBEAYT CAMOAMArHOCTUKY. Perynsitopbl MaHWUMNynsiTopoB NEPEMECTATCS B
McxXofdHoe MoroXeHue Ans paboTbl CUCTEMBI.

e Ecnnu perynaTop MaHunynatopa 3aknmHuno, ocBoboauTte ero pyKOVI, nocre 4ero OH BEPHETCA B
ncxoagHoe noroxXxeHue.

¢ Bo Bpems 3anycka H1uyero He nomellante B 3D-BuaouckaTens.

e He aKTVIBVIpyIZTe ANeMeHTbI ynpaBneHnA CUCTEMbI, B T.4. KHOMKWN 3axBaTta, HOXHble negarim n 7. a.

— XoTs HaxaTtne 6oNbLUMHCTBA KHOMOK BO BPEMS BbIMOMHEHMWS LUKNa 3anycka He byaeT umeTb
MocneacTBUiA, HEKOTOPbIE U3 HAX MOTYT BbI3BaTb HEYCTPaHUMbIN COOW, KOTOPLIN NOTpebyeT
nepesarpysku cuctemMbl. [ns nony4eHns gononHUTeNnsHoM MHOpMaLmMm CM. pasaen
«HeycTtpaHumbIi coon» B npunoxeHum B.

¢ Bo Bpems 3anycka gocTtynHa (pyHKUUSA aBapunHOro oTknioyeHna. Korga cuctema BblaacT 3ByKOBON
CWrHarm, MOXHO MoNb30BaTbCA ANIEMEHTaMM ynpaBneHus. Onsa nonyyeHns 4onofHUTENbLHON
nHcpopmaumm cm. pasgen KHonka "Emergency Stop" (ABapuinHOe OTKITIOYEHNE) Ha KOHCOMNU
XUpypra» B npunoxexHun B.

KoHrel,
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ot=0{ (ko)

System AL HHAM B 5

Da Vinci Xi System At AHA % Da Vinci X System A2 M AL
CHet OO E L8 S B ASLICH et WE QI ME A8 XS

9| 2 BE2 5%29| System AlS A A0
ILEet MAIS
8 MYENE FZSHMA|R. 0| BEE System A2t &H EESHIAI2.

ot HH| System HE = 7HE System At

52 A3 A[AA

A& AHATL TR = SOt System2 F2H HIAEES HAGLICE Patient Cart Arms®t Surgeon & Hand
Control2 0| RZH HIAETI ZIAE| = SO Crfet SES sAeLIC M Zu S4 il | = (ghdstEl &

2)0| 2| SystemO| A|% Z=H|7t £|}SS LIEFRALICE
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HASFE (ja)
H—IhILD A7 LEAESIEASEM

AEFDaVinci XiF—J AL AT LELUDaVinci XF—2 ALY A7 LOBURERAZE DERMTH D .

BESBICHBRAEZ— LTy TO—Tr PV RE T BEFBEREZELHL TVLET, —RIFERESVICERRESE
EMTEIRGRBAE L DY -V AL X T LICETBFH LWVMERIE. ZETE3Y—JHILS X T LD

WEHAZEE SR L TLIET V. FERBFEVOY - AL AT LOBIRGBAS E —RICREL TR

L

52R2—©k 7T —4 2R

AZ—=bcT7YFO—rVRPIC, DRTLOZEMTAMDERITINE T, T2 T AR R1>x
hHA—bOT—LEY—=3 >V =IILONAY RO FO-IIDIEIEFLE]SITHEERILET, >
AT LDERFHES . E—TBLEEFEXvtE—Y (BMEINTWSEIBE) THSINET,

RI1>x>bA—F

SRFLRE— Ty TE RAYIY A= QT —LHBE. EREOBHNERELMT X~ (T
LIFRE) BRTLET. TAME 7—LFv U yIOLEDABRRLET, VAT LOTLMET
ARDETTBE. TRATOT7—LDLEDAELL /T L. BROIA VICH B L BRRZ 2V DLEDAE L K
ITLET,

o RZ—FTFYTRNIVRATLDNA VAR GIAY FELEAZ2—5ZBHMT B, XZ—+F
Ty TRICT—LDEDBLBEDET, COREIZ. REZ— b7y T —T U REZTSETH.
AT LEREBRETEBICERL THBITBLSICKRTNTULET,

e ATRMRICT—LHBMANCH S TIZEIF. TR IIILAY FEFR-MISYFREY
ZRALT. 7—LZBEVMOLBVGFRICRETE TSI L,
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NYRIOO—IPEILTTFRAEEETLET, N ROV FO-IILHABEBRABZ TEIS. BELR
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EIEPX (zh-TW)
R ERF MR

AFEREALS Da Vinci Xi K#EFAFMEE Da Vinci X KGFERAFM , ARREFME 5 ERNNRGRENE
FEFENEN. SENEEE—REENNERERETNERRET  FRERNERFM. &
R EREA R E RS —HFI.

5.2 ENERIER

REMERERIRE  RASETEMRAR. AR | T R ETEmEEaTE
EREPTARENE. ERHBEENESEN (B K, AIRTRRCEGHE.

S e

SO , WRTERSNENEE SR , SOOI, AR | BWE RSN
LED 15X HPIIERs, MR MR RE | IO SMER LED BEDuSE 1P , SR
BRIES , BEVRRGERAY LED [Bh @RI,

o EHRERT , FREAZIRHREETT  AISSNETEE IS ASENE. IR ERRRER
B FERE PR E RIEE.

- EREEREMEERRD , RERRMERIER SR ERINBESNNE | ERER.

BREES

FHSHSRTETHE. SESRHERNUE , FTHRNBSMVEAR , REATER,
- EFEHSEEG , BETHIHG  HMET RS IR,
. BUEHERHIRG , FB7E 30 MIRSETHEEANS.

o R7REMHIRSES  SERERSEERE. WERESS.

- EEARENFREE | A IURSHRENEFE A SN , (BB LN EIERMATERAVEEE |
BHRGR/RENNE)., FRTHESEN BRI B [FAEREE] .

- DER, ZEREPRRLERERSEILTRE, BRGNS , BAVETRERSARS. &8
THEZEN , BRI BRI [EFLE . BiiEEa] .
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